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El despertar de las maquinas

Los ingenios mas sofisticados jamas creados por
el hombre estan despertando a la luz y empiezan

a reconocer los rostros
queda un largo camino

de sus creadores. Alin
que recorrer para que

estos ojos y oidos electronicos sean capaces de
identificar su entorno de una forma realmente

inteligente, pero aiin asi,

ya son capaces de pro-

ezas tecnoldogicas que nos llenan de asombro.

reconocitniento de formas cons-
Eixluye una serie de técnicas tedri-
que, combinadas con sisternas

fisicos, petmiten que un sistea sea
capaz de "aprender” por si mismo, reco-
noces, diagnosticar... Del 3 al 7 de sep-
tiembre tieen lugar en Barcelona la XV
Conferencia Internacional de esta disci-
plina, organizada por la Universitat
Politécnica de Catalunya (UPC) y la
Universitat Autbnoma de Barcelona
{UAB), en la que se trataron fos dltimes
avances, con la asisienda de mus de
1200 participantes ¥ de grandes figuras
mundiales de la investigacidn en este
campo. La posibilidad de aplicaciones
del reconocimiento de formas es muy
variado en todos los campos de la den-
cia y [a tecnologfa, como la medicina
(deteccidn de wunores cencet{penes ¥
candiopatfas}, la industria (robdtica inte-
ligente), la ofimdtica (sistemas de reco-
nocimiento de voz y esctitima automdas-

ca), la agricultura (recuento aéreo de
cosechas) e Internet (bisqueda de con-
tenidos), Para Albert Sanfelin, co-chadr-
man del Congreso, ademds de
Presidente de la Asociactdn Espaiiola de
Reconocimiento de Formas y Andlisis
de Tindgenes {AERFAD) y profesor del
Institue de Robdtica i Informitica
Industrial de la UPC, "las méquinas, los
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elementos cotidianes del siglo XX, uti-
Eizacdn algnnas de las téenicas de geco-
nocimiento de formas expuestas en el
Congreso, esp 12l qn 1ellas centra-
das en la inteligencia artificial prictica o
aplicads, stendo las mds interesantes
aquellas que nos muestran cudl va a ser
1a commnicacitn entre € hombre y la
mdquina”, Por su parte, Juanjo
Villanueva, co-chaisman del congreso
junto a Sanfefiu y profisor de la UAB,
explica en este sentido que "lz evolucidn
de la comunicacién entre d hombrey el
ordenador ha pasade por los grandes

ensambladores, los interfaces "amiga-
bles" (user-friendly) tipo Windows;
encamindndose @ un futro que pasa
por e habla y las chmaras como hera-
mientas programables”.

Clencla ficcion “real”

Dentro de los campos de aplicacién del
moonodmiento de formas, sin embar-
£, ha sido ol de la biometria el que més
difusién ha recibido desde hace afios,
gracias a la intervendién del pénero de
dencia ficcién o de peliculas como
"Gatiaca";: ln biometria consiste en el
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reconodimiento, awtentificacién y vali-
dacién de personas mediante su iris, las
manos o la cara. Sobre <l estado "real”
de esta disciplina, €l profesor Sanfeliu
aclara que "el reconocimienta de caras,
por ejemplo, funciona relativamente
bien, annque el problema se presenta
cuando se cambia algunas de las coorde-
nadas como k luz, €l dngulo de expesi-
6. en general se trata de sisternas
poco flexibles, por lo gue ¢s mury impor-
tanee Ja necesidad de antoaprendizaje de
las miquinas en una realidad cambian-
t=". En cuanto al reconocimiento de fa
voz, seghin afirma Sanfeli, y1 es una

realidad en aplicaciones industriales,
ainque no serd una realidad en interfa-
¢ de usnarios hasta esta prdxima déca-
da, cuando aumente ba potencia de los
ordenadores.

Er robot Marco

En Catalufia son centros come ¢ de
Visién por Computadora y & Institute
de Robética los que se dedican a [a
investigacidn de aplicaciones industria-
les y robética. Uno de fos proyectas que
se llevan a cabo en b actualidad es ef
denominado Robot Marco del Institut
de Robética. Fa el proyecto participan
diez personas entre profesores de [a
UPC, uno de la Rovira i Vigili, estu-
diantes de doctorado y estudiantes que
realizan su proyecio fin de carrera, bajo
la coordinacicn del profesor Albert
Sanfeliv. Marco es un pequefio robot
que se encuentra en una plataforma
alzada de 70 cms, y que estd becado
durante wes afios bajo el programa de
ayudas CYCIT; el proyecto no finalizard
cuando esta ayuda termine, segin ase-
gura Sanfeliv ya que “Maroo es un pro-
yesto abierro en el que queremnos ir desa-
mrollando "sentidos” en el robot y cuyas
aplicaciones poeden ser Ia recogida de
objetos especificos, o Ja limpieza y reco-
gida de objetos en prandes espacios.”
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